Лабораторна робота №5 (ТАУ ФЕЛ) 

Мета цієї роботи – вивчити типові прилади, що корегують, і вплив зворотних зв”язків на характеристики САУ.
Примітка: значення відповідних констант (
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) обираються кожним студентом самостійно у межах від 1 до 15.

Задача 1. Провести дослідження наступних передаточних функцій приладів, що корегують, за допомогою Лінійного аналізу.
Ваша задача – обрати відповідні значення констант з метою отримання бажаних характеристик ланок згідно з матеріалами відповідної лекції.

1.1. Пасивна ланка, що диференціює:
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1.2. Пасивна ланка, що інтегрує:
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1.3. Пасивна ланка, що інтегрує і диференціює:
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1.4. Пасивна ланка з фазовим зсувом:
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1.5. Пасивна анті-вібраційна ланка:
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Задача 2. Провести порівняльний аналіз САУ без зворотного зв”язку і з наступними передаточними функціями ланок зворотного зв”язку за допомогою Лінійного аналізу.

2.1. Ланка 1-го порядку з негативним жорстким зворотним зв”язком.
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2.2. Ланка 1-го порядку з негативним гнучким зворотним зв”язком.
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2.3. Ланка 2-го порядку з негативним жорстким зворотним зв”язком (Ви повинні розглянути коливальну, аперіодичну і консервативну ланки).
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2.4. Ланка 2-го порядку з негативним гнучким зворотним зв”язком (Ви повинні розглянути коливальну, аперіодичну і консервативну ланки).
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2.5. Ланка, що інтегрує з негативним жорстким зворотним зв”язком.
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Question list
1. Характеристики пасивної ланки, що диференціює;

2. Характеристики пасивної ланки, що інтегрує;
3. Характеристики пасивної ланки, що диференціює і інтегрує;

4. Характеристики пасивної ланки з фазовим зсувом;
5. Характеристики пасивної анті-вібраційної ланки;
6. Прилади, що корегують;
7. Послідовні прилади, що корегують;
8. Вплив зворотних зв”язків на типові динамічні ланки;
9. Часові і частотні характеристики типових динамічних ланок.
Ваш звіт повинен містити необхідні характеристики та розрахунки і підлягає захисту.
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