СИСТЕМА АВТОМАТИЧЕСКОГО УПРАВЛЕНИЯ САУ СУ-148 -ОПИСАНИЕ И РАБОТА
Самолет оснащен комплексной электронной цифровой системой автоматического управления и контроля двигателями САУ СУ-148 (далее САУ СУ), которая включает в себя (см. рис. 1):
· пульты и щитки управления, установленные в кабине экипажа;
-двухканальный блок управления и контроля двигателями БУК-148;

· две системы автоматического управления двигательной установкой (САУ ДУ).
Каждая САУ ДУ состоит из основной и резервной САУ.
В состав каждой основной (электронно-гидромеханической) САУ входят двухканальный электронный блок управления ЭСУ-436, блок системы контроля и вибрации БСКВ-436, двухканальный блок коммутации и управления реверсом тяги двигателя БКР-436, блок коммутации и запуска БКЗ-148, а также установленные на двигателе:
· система измерения давления СИД-3-148;
· блок насосов 934 ТМ-1;
· топливный регулятор 4212;
· датчики и сигнализаторы.
Резервная САУ- гидромеханическая, состоит из блока насосов 934 ТМ-1, топливного регулятора 4212 и органов управления двигателями в кабине экипажа.
Электронная часть САУ СУ имеет иерархическую структуру: на нижнем уровне блоки ЭСУ-436, БСКВ-436 и БКР-436 осуществляют управление и контроль своих двигателей, а на верхнем уровне БУК-148 решает задачи интегрирования управления и контроля обоих двигателей.
САУ СУ обеспечивает управление двигателями в ручном (основное и резервное) и автоматическом режимах. При ручном управлении режим двигателей задается перемещением РУД.
При автоматическом управлении режим двигателей определяется величиной потребной тяги, необходимой для выполнения условий полета, передаваемой в БУК-148 (и далее в ЭСУ-436) от системы автоматического управления самолетом САУ-148.
Информация о текущих параметрах работы двигателей и результатах контроля передается блоком БУК-148 по каналу последовательной связи в экранную систему индикации КСЭИС-148 для отображения на КИСС и МФИ ("ДВИГ").
