СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ ЗАКРЫЛКАМИ
Структурная схема системы управления закрылками (СУЗ-148) приведена на рис. 5.
Система предназначена для управления двумя секциями закрылков на каждом полукрыле, связанных с комбинированнным приводом механической трансмиссией, вращающимися карданными валами и редукторами с шариковинтовыми подъемниками.
По концам трансмиссии установлены противоуборочные тормоза (ПУТ), датчики обратной связи и асимметрии (БР), электрически связанные с блоком управления и контроля закрылков (БУКЗ).
Комбинированный привод механизации (КПМ) имеет два двигателя: гидравлический и электрический.
СУЗ-148 работает на взлете и посадке в двух режимах - основном и резервном.
Переход с одного режима на другой осуществляется с помощью переключателя режима работы "ЗАКРЫЛКИ. ВКЛ - ОТКЛ" на пульте резервного режима.
В основном режиме используется электродистанционная система управления, обеспечивающая следящее управление выпуском и уборкой закрылков в положениях, заданных с помощью рукоятки РУЗП.
В основном режиме вращение валов трансмиссии осуществляется от гидравлического двигателя КПМ.
Рукоятка РУЗП должна фиксироваться на отметках шкалы рукоятки, соответствующих положениям закрылков в убранном положении: взлетным - 10° и 20° и посадочному - 40°.
В резервном режиме управление выпуском и уборкой закрылков осуществляется от нажимного переключателя "ЗАКРЫЛКИ. УБОРКА - ВЫПУСК" на пульте резервного режима с контролем положения закрылков на экранах индикаторов МФИ системы КСЭИС (кадр "КОНФ"). В резервном режиме вращение трансмиссионных валов выполняется от электродвигателя привода КПМ.
В основном и резервном режимах управления обеспечивается остановка и торможение привода КПМ, удерживание закрылков с помощью ПУТ при:
· асимметрии отклоняемых закрылков;
· самопроизвольном перемещении закрылков от заданного положения;
· движении закрылков в направлении, противоположном заданному.
При включении ПУТ управление закрылками отключается в обоих режимах управления.
