ПРИЛОЖЕНИЕ
Расчётные  зависимости

	Параметры
	Схема  контроля не контролируется

	
	Контролем охвачена  В С Я
функциональная структура  БСБ
	Контролем охвачена только часть
функциональной структуры  БСБ

	Dф(t)
	Rм(t)(Rк(t) + [1–Rм(t)] (Rк(t) 
	Rм(t)(Rk(t) + [1– Rм.о(t)] (Rk(t) (Pобн

	Kи(t)
	                                                             ((м + (к) / (м

	Kп.к(t)
	Робн ((м / [(м + (к]
	Робн ((м.о / [(м + (к]

	Kэф.д(t)
	                                                 [Dф(t)·Kп.к(t) ] /Kизб(t)

	((t)
	                                                      Rм(t)( [1–Rк(t)]

	((t)
	[1–Rм(t)] ([1–Rк(t) (Pобн]
	[1–Rм.о(t)] ([1–Rк(t) (Pобн]

	K((t)
	C1· Kэф.д(t) + C2·[1 – ((t) – ((t)]


	Пара-
метры
	Самопроверяемая схема контроля 

	
	Контролем охвачена  вся
функциональная структура  БСБ
	Контролем охвачена только часть
функциональной структуры  БСБ

	Dф(t)
	Rм(t)(Rк(t) + [1–Rм(t)](Rк(t) (Pобн.м
	Rм(t) (Rк(t) + [1–Rм.о(t)](Rк(t)(Pобн.м

	Kи(t)
	((м + (к) / (м

	Kп.к(t)
	Робн ((м / [(м + (к]
	(Робн.м((м.о+ Робн.к((к) / [(м + (к]

	Kэф.д(t)
	[Dф(t)·Kп.к(t) ] / Kизб(t)

	((t)
	Rм(t)( [1–Rк(t)] 

	((t)
	[1– Rм(t)]([Rк(t)([1– Pобн.м]+[1–Rк(t)]]
	[1– Rм.о(t)]([Rк(t)([1– Pобн.м]+[1–Rк(t)]]

	K((t)
	C1· Kэф.д(t) + C2·[1 – ((t) – ((t)]


Модель надёжности:     
[image: image1.wmf]÷

÷

ø

ö

ç

ç

è

æ

m

n

+

m

-

F

÷

ø

ö

ç

è

æ

n

-

÷

÷

ø

ö

ç

ç

è

æ

m

n

-

m

F

=

n

m

t

t

t

t

t

R

2

2

ехр

)

,

,

(


Плотность распределения наработки до отказа:    
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